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STEUERUNG:
Stufenlose

Schwebesteuerung

Hubgeschwindigkeit

0 bis 1000 mm/sec

360°endlos
Drehung

Wir bringen Lasten zum Schweben.



M
A
T

11

                     Seite

Schwebende Handhabung         1-2

Präzise Handhabung      3-4

Der ZYBA-MAT            5-6

Lastbereiche             7-8

Montageversionen           9-10

Standsäule, Hängesäule          11-12

Träger- oder Wandausführungen       13

Schienenausführung           14

Zubehör              15

Befestigungen            16

Maximaler Nutzen           17-18

Bedienungshandlauf und Steuerungen      19-20

Edelstahlausführungen          21-22

Greifertechnologien      23-24

Funktionsbeispiel           25-26

Anwendungsbeispiele     27-28         

Anwendungsbeispiele     29-30

Anwendungsbeispiele     31-32    

Anwendungsbeispiele     33-34

Leichtlaufschinensystem     35

Info Strödter-Verkaufsprogramm   36

Visionen ZYBA-MAT      37-38

Anfrageblatt  und Projektierungsformular    39

S
c

h
w

e
b

e
n

d
e

 H
a

n
d

h
a

b
u

n
g

für das Schweben

für schwebenden Transport

für schwebende Montage

für schwebenden Transport



Wir haben es uns zur Aufgabe gemacht,

Ihnen Ihre Last zu erleichtern.

Mit dem ZYBA-MAT ermöglichen wir Ihnen

eine nahezu schwerelose Handhabung von

Bauteilen und Produkten.

Damit können Sie alle Ihre Produktionsteile in der 

Fertigung und im Versand effizient bewegen.

Handhabungstechnik GmbH

        

   

Schwebende Handhabung von Lastgewichten.
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Zielgenaue Handhabung ist kein Zufallsprodukt.

Mit dem ZYBA-MAT sind Sie punktgenau,

und das kontinuierlich.

Handhabungstechnik GmbH
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Der ZYBA-MAT
Wir entwickeln seit über 35 Jahren Handhabungsgeräte für die 

unterschiedlichsten Industriezweige. Von Einzelgeräten bis hin zu kompletten 

Montagelinien.

Der ZYBA-MAT ZP ist ein handgeführter Teleskopmanipulator mit 

pneumatischer Schwebesteuerung. Die zu hebenden Teile werden schwebend, 

in stufenloser Geschwindigkeit, gefühlvoll und schonend bewegt.

In der Standardausführung besteht er aus einer pneumatisch angetriebenen 

Hubachse mit einer Rotationslagerung (360° endlos) zum Anhängen an einem 

Schienenlaufwagen sowie einem Flansch zur An$anschung von 

Lastaufnahmemitteln.
(mechanischer Haken, mechanische Gabel, Pneumatikgreifer, Lastmagneten, Vakuumgreifern)

Der Bedienungshandlauf muss entsprechend dem Arbeitsbereich und den 

Arbeitshöhen ausgewählt werden.

Der Bedienungshandlauf und die Schwebesteuerung ermöglicht das Heben 

und Transportieren von Teilen in aufrechter und rückenschonender 

Körperhaltung.

Der ZYBA-MAT unterstützt hierbei die Flexibilität, die Schnelligkeit sowie das 

Feingefühl des Bedieners.

DER NUTZEN

Bessere Arbeitsbedingungen

Mehr Leistung durch ermüdungsfreies Arbeiten.

Schonung der Wirbelsäule und der Rückenmuskulatur , verhindert 

krankheitsbedingte Ausfallzeiten.

Senkt nachhaltig Fehlzeiten und fördert die Motivation der Mitarbeiter.

Höhere Produktivität und Steigung der Qualität

Produktionsteile und Versandteile schnell und schonend transportieren und 

bewegen.

Geringere Betriebskosten (geringer Energiebedarf )

Wirtschaftliche günstig, technisch ganz V<orne.

falsch
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Arbeiten in stehender Haltung

kein Beugen und Strecken

Verfahren mit kurzen Wegen



max. 350 kg Traglast

Hubhöhe bis 1500 mm

360° Endlosdrehungen an

Standsäule und Hubachse

energiesparend und leise

100% Einschaltdauer

verschleißarm

kostengünstig

Hubgeschwindigkeit bis 1m/s

schnelles Positionieren

schnelles Verfahren in der Ebene

360° endlos

Drehung

360° endlos

Drehung

S C H W E B E N D

T R A N S P O R T I E R E N

5
Handhabungstechnik GmbH
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Modelltypen
Lastbereiche

ZP 40

ZP 60

ZP 120

ZP 200

ZP 350

TYP Baugrößen

bis 40 kg

bis 60 kg

bis 120 kg

bis 200 kg

bis 350 kg
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Lastgewicht + Greifergewicht

Lastgewicht

in kg

Greifergewicht

in kg
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A
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ZYBA-MAT Ausführungen

weitere Ausführungen auf Anfrage

Typ Hub (mm)

Standard 400

600

800

1000

HZ (mm)

1060

1260

1460

1660

+
- 200

+
- 200

+
- 200

+
- 200Sonder

Integrierte Höheneinstellung

9-stu"g in 50 mm Schritten

Wir bringen Lasten zum Schweben.

Hub (Z2) = Abstand zwischen 

        UK Bauteil (tiefste Position)

             und  

        UK Bauteil (höchste Position)

(siehe auch Seite 11)

Handhabungstechnik GmbH
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TYP 2 Deckensäule

Montageversion

Maßbild Seite 10 Maßbild Seite 11

M
A
T
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TYP 3 Wandmontage TYP 4 Schienengeführt

Maßbild  12 12Maßbild Seite 13

Handhabungstechnik GmbH
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Ident.-Nr. Pro l

Traglast Hubge

schwindig

keit

[kg] [m/s]

R1 R2 H3   B X

 ZP 40 D1 40 1 3000 500 450 500 SR100

 ZP 40 D2 40 1 4000 500 450 500 SR100

 ZP 40 D3 40 1 5000 600 450 600 SR100

 ZP 40 D4 40 1 6000 600 450 600 SR100

 ZP 40 S 40

 ZP 60 D1 60 1 3000 500 450 500 SR100

 ZP 60 D2 60 1 4000 500 450 500 SR100

 ZP 60 D3 60 1 5000 600 450 600 SR100

 ZP 60 D4 60 1 6000 600 450 600 SR100

 ZP 60 S 60

 ZP 120 D1 120 0,8 3000 600 450 600 SR150

 ZP 120 D2 120 0,8 4000 600 450 600 SR150

 ZP 120 D3 120 0,8 5000 700 450 800 SR150

 ZP 120 D4 120 0,8 6000 700 450 800 SR150

 ZP 120 S 120

 ZP 200 D1 200 0,6 3000 700 650 800 SR200

 ZP 200 D2 200 0,6 4000 700 650 800 SR200

 ZP 200 S 200

 ZP 350 D1 350 0,5 3000 700 650 800 SR250

 ZP 350 D2 350 0,5 4000 700 650 800 SR250

 ZP 350 S 350

  S = Sonderausführung  Maßänderungen vorbehalten 

[mm] [mm]

ZYBA-MAT Arbeitsraum Baumaße

Fahrweg
H

S
 =

 2
3

0
0

M
A
T

Standsäulenausführung

Auswahl Standsäule

Berechnung HS

HS=Z1+Z2+W1+HZ-175mm
(wählen Sie ein Standardmaß aus,

Hs+200mm beachten)

Sondermaß „Mehrkosten“

Technische Daten

H
S

 =
 3

2
0

0

H
S

 =
 2
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HS Standard
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R2 kann durch Stopper begrenzt werden
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R1300

B

uk-Bauteil   (höchste Position) 

uk-Bauteil  (tiefste Position)

Deckenfreiheit min. 100 mm
M
A
T
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Auswahl
Deckensäule

Hs = UKH - (Z1 + Z2 + W1 + Hz + H3 + 175)

H
s

TYP 2 Deckensäule

Deckenträgerkonstruktion
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300

R2 kann durch Stopper

begrenzt werden
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Die entsprechenden Maße bitte der Tabelle auf Seite 11 entnehmen.

(Berechnung HS)

Hängesäulenausführung

Standard Farbgebung

RAL 1006 (Maisgelb)

Weitere Farben gegen Aufpreis erhältlich

Schiene: Al-Natur eloxiert

uk-Bauteil   (höchste Position) 

uk-Bauteil  (tiefste Position)

Für die Lebensmittelindustrie auch in

Edelstahl erhältlich siehe Seite 21-22.

Handhabungstechnik GmbH
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Die entsprechenden Maße bitte der Tabelle auf Seite 11 entnehmen.

M
A
T Träger-oder Wandausführung
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HS = (Z1+Z2+W1+HZ)-175

UKH = HS+min.600
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Auslegung auf Anfrage

y

Schienenausführung

 c
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H
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0
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HS = Z1+Z2+W1+HZ+500

UKH min = HS+300

Die entsprechenden Maße bitte der Tabelle auf Seite 11 entnehmen.

Handhabungstechnik GmbH
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Zubehör

10
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A
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Bremsen

Option 1.1

Scheibenbremse

Standsäule

Option 1.2

Bremse Fahrwerk

Drehlagerung

Option 2.1*

max. 350° 

mit festem 

Winkelanschlag

Option 2.2*

max. 320° 

mit zwei stufenlos einstellbaren

Winkelbegrenzungen, z.B. zu

Fahrwegen und Störkanten

Option 2.3

360° 

Endlosdrehung

*Schutz der Energieleitungen

Vorteile:
-  uneingeschränkter Arbeitsbereich
  
   um die Stand- oder Hängesäule.
   Damit kürzere Aktionswege des
    Werkers.
- mehr Arbeits%äche und %exiblere
   Nutzung
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Montage auf Betonboden Montage auf Fundament

Träger-und WandbefestigungStandfuß zur freien Aufstellung 
der Standsäulen

Ausführung

Maße

                                   ZP40 bis ZP120        ZP200 bis ZP350

A  600 x 600    800 x 800

B  500 x 500    700 x 700

C  min 180        min 250

D          150                 150

Alle Angaben in mm
Beton mit Armierung > C20/25 (B25)

Dynamic-Verbundanker 

(nicht mit Öl und trennende Mitteln durchtränkt)

_

(Ausführung nach Betriebsanleitung)

Energiezufuhr ø30 Bohrung
alternativ
Energiezuführ Lehrrohr

min=100 Betonrandabstand

Bohrdurchmesser ø 18  

               ZP40 bis ZP120     ZP200 bis ZP350

A              600 x 600                       800 x 800
B             500 x 500                       700 x 700

C                   20                    20

D          1000 x 1000                  1200 x 1200

E                  800                                  800

F                   80                    80

B                  400                                   400

H                   20                    20

Energiezufuhr ø30 Bohrung
alternativ
Energiezuführ Lehrrohr

Fundamentplatte mit Steinschrauben

Die Fundamentplatte muß mit einer 
Wasserwaage 0,5mm/m ausgerichtet
werden.

Fundamente:
Beton > C20/25 (B25)
Für die Größe der Fundamente wurde 
eine Bodenpressung von 
1,5kp/cm2 zugrunde gelegt. 
Werden diese Werte nicht erreicht, 
sind die Fundamente zu vergrößern.   

                                   ZP40 bis ZP120       

A          5                                    100     
             

für Stapler- und 
Gabelhubwagentransport

Stütze

Wand

A               B+60=                      B+60=
B            C+18=                    C+18=        

               ZP40 bis ZP120  ZP200 bis ZP350

C

D
(Säulenbreite)

(Säulendicke)
(Wanddicke)

Bohrtiefe

Befestigungen

M16

16

         A1          A2        

       Maße         A7         A8        

    Maße          A5          A6        

     Maße              A3          A4        

Ausführung

Ausführung

Ausführung



Der Mensch ist in seiner Hebekraft eingeschränkt und für körperliche Dauerbelastung 

ungeeignet.  Die Anzahl und Größe der greifbaren Teile ist durch seine 2 Hände begrenzt. 

Der ZYBA-MAT gleicht diese Nachteile aus und kann die Leistung um ein Vielfaches erhöhen.

 Mehr Tragkraft

 Mehr mögliche Teileaufnahme pro Takt

 Höhere Volumenaufnahme von groß"ächigen und sperrigen Teilen

Unübertro!en ist der Mensch in seinen Fähigkeiten durch die Kombination Sehen, Erkennen, 

Feinfühligkeit und verantwortlichem Handeln.

Der ZYBA-MAT bildet die perfekte Symbiose aus Mensch und Maschine.

E F F I Z I E N T
E I N G E S E T Z T

M
A
T
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Der ZYBA-MAT ermöglicht es Ihnen 

Lastgewichte bis zu 350 kg ohne 

Kraftaufwand zu handhaben.

M A X I M A L E R

N U T Z E N

Handhabungstechnik GmbH
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Bedienungshandlauf und
Steuerungen zur Auswahl

Diese Steuerung ist geeignet, um Einzelteile und Massenteile 

unterschiedlicher Art mit unterschiedlichen Lastgewichten zu Handhaben. 

Bei jedem aufgenommenen Teil wird in Bruchteilen einer Sekunde das 

jeweilige Lastgewicht automatisch ermittelt und der Gewichtsausgleich 

(Balance) automatisch eingeregelt. Die Steuerung erfasst den gesamten 

Gewichtsbereich von Null bis zum maximalen Lastgewicht.

Bedienungshandlauf

Automatische Waage

bei wechselnden Lastgewichten

Diese Steuerung ist geeignet zum Handhaben von Massenteilen gleicher 

Art für gleichbleibende Lastgewichte. In Kombination mit dem 

Greifwerkzeug wird der voreingestellte Gewichtsausgleich (Balance) nach 

dem Greifen selbstständig zugeschaltet. Die Balance wird auf das 

Teilegewicht vorab einmalig voreingestellt.

Bedienungshandlauf 

Kombi-Balanciersteuerung mit Drehregler

bei gleichbleibenden Lastgewichten

Diese Steuerung ist geeignet zum Handhaben von Massenteilen für 

gleichbleibende und wechselnde Lastgewichte. In Kombination mit dem 

Lastaufnahmemittel (LAM) wird der voreingestellte Gewichtsausgleich 

(Balance) nach dem Greifen selbstständig zugeschaltet. Die Balance wird 

auf das kleinste Lastgewicht einmalig eingestellt. Mit dem Drehhandgri# 

können zusätzliche höhere Lastgewichte (bis +30 kg) stufenlos zugeregelt 

werden. Zusätzlich kann der Drehgri# als Servosteuerung  beim Heben und  

beim Senken genutzt werden.

Typ   

S1

Typ 

S2

Typ 

S3

Bedienungshandlauf Kombi-Balanciersteuerung mit 

Drehhandgri! bei  gleichbleibenden  Lastgewichten und 

zusätzliche  Lasterhöhung +30 kg

M
A
T

19



z.B. für Haken, Gabeln, etc.

                  Mechanikgreifer

                    Typ M
Pneumatikspanner

               Typ P
z.B.  Parallelspanner, Dornspanner,

Vakuumspanner, Magnetspanner

Kombinierbare

Maße:

Maß L:     315 mm

                  450 mm

                  600 mm

Maß B:     260 mm

                  450 mm

Spannen

Lösen

Rot / Grün

Anzeige

Bestätigen

L

B

Kombinierbare

Maße:

Maß L:     450 mm

                  600 mm

Maß B:     260 mm

                  450 mm

Spannen

Lösen

Absetzen

Rot / Grün

Anzeige

Bestätigen

L

B

Kombinierbare

Maße:

Maß L:     600 mm

Maß B:     260 mm

                  450 mm

Drehhandgri#

Balance

Rot / Grün

Anzeige

Bestätigen

Spannen

Lösen

AbsetzenL

B

Handhabungstechnik GmbH
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Edelstahlausführung

Für Reinräume mit partikelarmer Umgebung wurde diese ZYBA-MAT Version 

entwickelt.

Das Gerät kann z.B. in der Halbleiterfertigung, bei der Herstellung von optischen 

Linsen sowie der Luft -und Raumfahrttechnik eingesetzt werden.

In Lebensmittel und Pharmabereichen müssen die Komponenten strengen 

Hygiene - bzw. Reinheitsrichtlinien gerecht werden. Sie müssen resistent 

gegenüber aggressiven chemischen Reinigungsmitteln sein.

Für den Einsatz in diesen Bereichen ist der Edelstahl ZYBA-MAT geeignet.

Auch der Schwenkausleger mit Standsäule und auch die alternativen 

Montageversionen, wie auf Seite 11/12 dargestellt, können in 

Edelstahlausführung geliefert werden und erfüllen diese Voraussetzungen.

Beispiel zeigt vakuumierten Foliensack mit gerösteten Haselnüssen

für den Reinraum-, Lebensmittel- und Pharmabereich
M
A
T
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GERÄTEAUSFÜHRUNG

- Hohlpro!le luftdicht verschweißt

- Lagerung luftdicht abgedichtet

- glatte Ober"ächen

- keine Ablagerungsräume, daher leicht zu reinigen

- hohe Korrosionsbeständigkeit

- hohe Reinigungsmittelbeständigkeit

- hygienisch, keine Verkeimung 

in Edelstahl

Handhabungstechnik GmbH
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Greifertechnologien

Wir haben mehr als 3000 Greifer für die unterschiedlichsten Anwendungen konst-

ruiert. Wenden Sie sich an uns und wir beraten Sie gerne, welcher Greifer für Ihr 

Produkt am Besten ist.

Gabelwerkzeug mit Waage Scherengreifer Nockenwellen 3 Backen Spanner

für Garnrollen

Scherengreifer Kardanwelle



Handhabungstechnik GmbH
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Handhabung von

P!ugscharen

4 Backengreifer

für 200 L Fässer

Haken-Wechseltraverse

mit Waage

Vakuumtraverse

mit 90° Schwenkantrieb für Heizkörper
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Handhabung einer P�ugschare

Wir bringen Lasten zum Schweben.

Die P!ugschar schwebt!

Die P�ugschar wird ohne Körperkraft

schwebend angehoben und durch den Raum

transportiert und bewegt.

Der Bediener kann das Gerät am Handlauf

oder auch direkt an der P�ugschar führen.

Dieses Beispiel steht stellvertretend für die

ZYBA-MAT-Gerätetechnik.

Der Vorteil:

Teile schwebend zu bewegen geht schneller

und feinfühliger als motorisch mit

Tastensteuerung zu verfahren.

Handhabungstechnik GmbH
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Handhabungstechnik GmbH
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Was immer Sie handhaben wollen,

wir bieten Handhabungstechnik für alle 

Produktions -und Komissionierbereiche
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Vakuum Sackgreifer
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Universal Vakuumgreifer
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schwebend führen

schwebend Positionieren

schwebend und behutsam Montieren



Handhabungstechnik GmbH
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Der ZYBA-MAT am 

ROLLYX-Schienensystem
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Prospektübersicht

Handhabungstechnik GmbH
36

Verkaufsprogramme

Prospekte

Kataloge

Alle Unterlagen stehen mehrsprachig zur Verfügung.



VISION  ZYBA-MAT

(Wilhelm Strödter)

M
A
T
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„Denn der Mitarbeiter ist nicht ersetzbar.“

Wir bringen Lasten zum Schweben.

„Der ZYBA-MAT ist das perfekte Hebe-und Transportgerät im Arbeitsprozess 

zur Vermeidung von körperlichen Belastungen des Menschen.

Wir haben uns Gedanken gemacht, wie der ZYBA-MAT den Arbeiter in seinen 

Tätigkeiten weiterhin unterstützen kann und ihn vor Gefahren am Arbeitsplatz 

schützt.

Gemeinsam mit unseren Entwicklern und unserer Design- abteilung haben 

wir eine Vision erstellt, welche einen Ausblick auf die Strödter Handhabungs-

technik der Zukunft wirft.“



ELEVACIÓN
PRECISA

Handhabungstechnik GmbH
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Anwendungsbeispiele     27-28         

Anwendungsbeispiele     31-32    

ID Card zur

Aktivierung ZYBA-MAT

LED Lau$eiste  - Positionsanzeige

Display mit aktuellen Daten

LED Anzeige

Neigungswinkel

Solarzellen

Stromversorgung

Monitor
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Europa

weltweit

PLANUNG + STAHLBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION

• STATECH, Geraardsbergen, Belgien

• PRITEC AB VACULYFT, Fjärås, Schweden

• DACO, Vitoria-Gasteiz, Spanien

• HELIX Systems, Homewood, Al. USA

• EX-ES, Port Elizabeth, Südafrika

• OTONE, Tianhe, Guangzhou, China

• KOBOLDS Technologies, Puebla, Mexiko

STRÖDTER
Handhabungstechnik GmbH

Gabelsbergerstraße 6   
59069 Hamm
Tel.: +49 (0) 2385 9 21 21-0   
Fax: +49 (0) 2385 9 21 21-21 
email:   info@stroedter.de    
internet: www.stroedter.de

NIEDERLASSUNGEN DEUTSCHLAND

Niederlassung Bayern
85375 Mintraching/Neufahrn
Tel.: +49 (0) 700 20 13 00 00
Fax: +49 (0) 8165 92 41 64 3  
email: by@stroedter.de

Niederlassung Baden-Württemberg
70794 Filderstadt
Tel.: +49 (0) 700 20 11 00 00
Fax: +49 (0) 711 12 03 06 21  
email: bw@stroedter.de

Niederlassung Süd / West
67240 Bobenheim-Roxheim 
Tel.: +49 (0) 700 20 12 00 00
Fax: +49 (0) 623 9 9 96 55 81  
email: sw@stroedter.de

Niederlassung Nord
27798 Hude 
Tel.: +49 (0) 700 20 14 00 00
Fax: +49 (0) 448 49 20 43 7  
email: no@stroedter.de
 
Niederlassung Ost
04821 Brandis 
Tel.: +49 (0) 700 20 10 00 00
Fax: +49 (0) 342 92 64 13 7  
email:  sn@stroedter.de

NIEDERLASSUNG Ungarn
LK-Hatec Kft., 6060 Tiszakécske
Tel.:       +36 76 54 00 30
Fax:       +36 76 54 00 31
email:   info@lk-hatec.com 

http://www.youtube.de   StroedterGmbH

Produkt#lme von Strödter unter
Sie %nden ...

NL Bayern

NL Baden Württemberg

NL Süd /West

NL Nord

NL Ost
ZENTRALE

STRÖDTER
Bundesweit

NL Bayern

Handhabungstechnik GmbH
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STRÖDTER
Partner
weltweit
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Projektierungsblatt und Anfrageformular „ZYBA-MAT”

Kunde

Name/Abt.

Straße

PLZ/Ort

Land

Ansprechpartner

Telefon

Telefax

E-Mail

Datum

in SEC.

MIN.

Stellen Sie mit dieser Tabelle
Ihr System zusammen.

Schritt für Schritt zum ZYBA-MAT-HANDLINGSSYSTEM

LIEFERMENGE
IN STCK.

ZYBA-MAT  TYP

TRAGLAST

(Seite 7)

ARBEITS-HUB
Z2

(Seite 8)

MONTAGE-
VERSION TYP

(Seite 9-10)

Angaben zur Geräteauswahl ( Seite 11-14)        Technische Daten (Seite 11)

UKH                                       Z1                                     Z2                                        W 1*

STAND-
SÄULE (HS)

(Seite 11)

DECKEN-
SÄULE (HS)

(Seite 12)

WAND-
MONTAGE

(Seite 13)

SCHIENEN-
AUSFÜHRUNG

(Seite 14)

DREHLAGERUNGS-
OPTION

(Seite 15)

BREMSEN-
OPTION

(Seite 15)

BEFESTIGUNG/
AUSFÜHRUNG

(Seite 16)

STEUERUNGS-
TYP

(Seite 19)

2.1 2.2 2.3 1.1 1.2

HANDGRIFF

(Seite 20)

STANDARD
RAL 1006

Zur Auslegung des Greifers bitte folgendes angeben:FARBGEBUNG

(Seite 12)

TYP L B

SONDER
(MEHRPREIS)

EDELSTAHLAUSFÜHRUNG

(Seite 21-22)
TEILE CAD-DATEN DXF

TEILE ZEICHNUNG
MIT

MUSTERTEIL
GEIFERTYP

NR:

*W 1 = 

in MIN.

STD.

TAG

in

am

in

. .

. .

2 0

2 0

Einfach dieses Anfrageformular ausgefüllt direkt per Fax für Ihr individuelles Angebot an die +49 (0) 23 85-9 21 21-21 senden.

Dieses Formular bitte in DRUCKBUCHSTABEN
gut leserlich ausfüllen. Vielen Dank! 

Wir bringen Lasten zum Schweben!

Richtwerte:  Vakuumtraverse ca. 150 mm, Parallelspanner ca. 200 mm,
Domspanner ca. 250 mm, Magnet ca 150 mm, Lasthaken ca. 150 mm
Die genaue Festlegung erfolgt bei der konstruktiven Festlegung.

Gabelsbergerstraße 6

59069 Hamm

Telefon: +49 (0) 23 85 - 9 21 21- 0

Telefax: +49 (0) 23 85 - 9 21 21- 21

E-Mail: info@stroedter.de

Homepage: www.stroedter.de

Projekt

Standort

Anfrage-Nr.

Wunsch-Liefertermin

Handhabungszeit/
Taktzeit

Wie viele Teile

1

2

3


